Terminale Maths Groupe 2 Corrigé du DM9 Février 2026

Exercice 0

a) Xsuitla loi binomiale de parameétres : n =30 et p =0,9, car on répete 30 fois de fagon

indépendante la méme épreuve de Bernoulli et le succes est marquer le panier.
_ a2 (30 15 15 -8

b) P(X=15) (15) X 0,915 x 0,115 ~/3%x 1078,

c) Rater au moins un panier signifie que X n’est pas égale a 30, donc que X < 29.

30
k

Avec la calculatrice : P(X < 29) ~0,9576.

P(X<29)= X22,P(X = k) = 522, (5 ’) x 0,9 x 0,130°F,

d) P(27 < X< 29) = P(X=27) + P(X = 28) + P(X=29) ~0,647.

E(X)=np = 30X 0,9 =27. En moyenne, il peut s’attendre a 27 paniers réussis par salve de 30
lancers.
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Exercice Il

) a) (A; . AB, B_C) définit le plan (ABC). Or K est un
point de (CD), donc est dans le plan (ABC) il existe
donc deux réels thels que AK = xAB + yBC

b) AK=CK—CA=ECD+AC

R:—%AB#AB#AD::%EJFB_C'

donc X:% et y=1.

m1 a)AB[ 3;,—— —E]etAC[1 2. E]nesmntpas
2 2 2 2

colinéaires donc les points A, B et C définissent un plan.

b) (A_B.,A_C.) est un couple de vecteurs directeurs du
plan.
2. ﬁ[—1;—§;—§].
2 2
On remarque que EF = —AC donc les vecteurs AB,

AC et EF sont coplanaires. Par conséquent la droite
(EF) est paralléle au plan (ABC).



' 49 B) u(—1;2;1) est un vecteur directeur de d et
E’(1 ;—1;,—2) estunvecteur directeur de d'.
b) Les coordonnées des vecteurs U et U’ ne sont pas
proportionnelles donc u et u’ ne sont pas coli-
néaires. On en déduit que les droites d et d’ ne sont
pas paralléles.
Les droites d et d’ peuvent étre sécantes ou non
coplanaires.

¢) On résout le systéme:

T—t=2+1t
1242t = —2—t' quiest équivalent a
—14+t=-2t
4t =—1 !
, |t =2
12t +t = —4 ainsi
, t=—3
2t =1

On remplace t dans la représentation paramétrique
de d et on obtient :

x =4
-1}!:—4
zZ=—4

Le point d'intersection de d et d’ a pour coordonnées
(4;,—4;—4).



{55 G(3;1;—1) est un vecteur directeur de d.
a’'(1;1;—1) est un vecteur directeur de d'.

Or u et u’ ne sont pas colinéaires donc d et d’ ne
sont pas paralléles.

On résout le systéme:

3t =1+t
14t =t' qui est équivalent a
2—t=3-t
3t —t' =1
t—t' =1
t—t' =1

Ce qui est impossible.

Ainsi, d et d’ ne sont ni paralléles, ni sécantes donc
elles sont non coplanaires.

Exercice lll

1) Réponse C.
2) Réponse D.
3) Réponse A.
4) Reéponse B.

Justifications :
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Exercice IV

-Un cube a 8 sommets, 6 faces et 12 arétes.

-Un cube a 4 diagonales :ilya (g) = 28 segments reliant deux sommets quelconques du cube. -

On exclut les 12 arétes qui ne sont pas des diagonales du cube, ainsi que 2x6 diagonales des faces
des 6 carrés (un carré a deux diagonales) constituant les faces du cube. Donc 28-12-12=4
diagonales dans un cube.

-Ily a 8 triangles équilatéraux en tout. Chacun des triangles équilatéraux a pour longueur de c6té la
diagonale d’un carré : ily a 2 diagonales de carrés par faces : ily a donc la moitié de 2x8 c’est-a-dire 8
triangles équilatéraux

-On choisit un sommet : 8 possibles. Pour chacun des sommets, ily a 3! =6 repéres orthonormés
s’appuyant sur les axes (permutation des 3 axes). Par principe multiplicatif, ily a 8 x6=48 reperes
orthonormés ayant pour centre un des sommets du cube et dont les axes sont portés par des arétes
du cube.

Exercice V
Affirmation 1:

2=4+2t —2=2t —-1=
1=-3-4t ©4{4=-4t < {—1=t cesystéme n'admetaucune solutiondoncA €& d;.
—4=5+t 9=t -9 =

L’affirmation 1 est donc fausse.

Affirmation 2 :

[ 6-2\ /4 ~10 . ~10
AB( —-5-1 )AB (—6). Soitﬁ( 15 ).Ona i = —2,5AB donc ﬁ( 15 ) est un vecteur directeur de (AB).
4—(—4) 8 20 20

10-2 8
Soit M(10; —11; 12). m( -11-1 ) = m<_12>. Donc AM = 2AB donc M appartient & (AB).
12 — (—4) 16




-10 x=10-10t
La droite (AB) passe par le point M(10; —11; 12) et a pour vecteur directeur Ti( 15 ) donc {y =—-11+415¢
20 z =12 - 20t

out € R estunereprésentation paramétrique de la droite (AB).

L’affirmation 2 est donc vraie.

Affirmation 3 :

2 1
Soient v <—4) un vecteur directeur de d, et W (3) un vecteur directeur de d,. Les coordonnées de v et w ne
1 1

sont pas proportionnelles donc v et w ne sont pas colinéaires donc d; et d, ne sont pas paralléles.

44+2t=7+t
Soit (E) le systéme {—3 — 4t =2 + 3t’
5+t=—-6+1t
= ! _ 2t = ! — — ¢! _ — 4/ — !
{4+2t 7+t’ { _3+ t=t {3+2t t (:){ 34+2x14 t(:){ZS t
54 t=—64¢ 54+t=—-6+(—3+2t) 5=-9+t¢ 14 =t 14=t
25=t' _ _ r_ —
Orpour{14_t —3—4t=-3-4%x14=-59% et2+3t'=2+3x%x25=77

Donc le systeme (E) n’admet aucune solution donc les droites d; et d, ne sont pas sécantes.

L’affirmation 3 est donc fausse.

Affirmation4 :

GM = 2GD + 4GE + 2GF

GN = GD + DN = GD + = DE + ~DF = GD + = (DG + GE) + — (DG + GF) = GD + = DG + = GE + ~DG + - GF
2 4 2 4 2 2 4 4

Donc GN'=_GD +-GE+GF Ainsi, GM

= 8GN donc , GM et GN sont colinéaires, donc G, M et N sont alignés.

L’affirmation 4 est donc vraie.



